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TEMATICA SI BIBLIOGRAFIA
pentru colocviul de admitere la doctorat, sesiunea septembrie 2020
(interviul va urmari numai una dintre temele de mai jos)

Domeniul ,,Calculatoare si tehnologia informatiei”

[. Calcul paralel (optimizare combinatoriala, calcul matricial, geometrie
computationald, descoperirea pattern-urilor frecvente in colectii mari de date) [6]

II. Tehnici de optimizare inspirate din natura (coloniile de furnici, stolurile de pasari,
bancurile de pesti) [7].

[II. Data mining (reguli de asociere, clusterizare, clasificare) [8].

IV.  Prelucrarea imaginilor si recunoasterea formelor (fundamente, filtrari in domeniul
timp, filtrari In domeniul frecventa, procesare morfologica, transformate,
comprimare, extragere trasaturi, recunoastere forme) [1].

V. Grafica computerizata (transformari 2D, 3D, modele de iluminare, texturi, tehnici de
randare) [3].

VL. Calcul cuantic (qubiti, porti cuantice, algoritmi cuantici) [4]

VII. Arhitectura sistemelor de calcul (algebra booleand, circuite logice combinationale,
circuite secventiale, limbaje de descriere hardware, arhitectura unui sistem de calcul,
microprocesoare, memoria sistem) [2].

VIII. Inteligenta artificiala si sisteme multi-agent (retele neuronale, tehnici de clasificare,
metode de optimizare, teoria jocurilor) [5].

Bibliografie

1. R.Gonzalez, and R. Woods, Digital Image Processing, 3 Edition, 2007.

2. D.Harris, and S. Harris, Digital Design and Computer Architecture, Second Edition, 2012

3. ].D. Foley, A. van Dam, S.K. Feiner, and ]J.F. Hughes, Computer Graphics. Principles and
Practice, Addison-Wesley Publishing Comp. 3 Edition, 2013.

4. P. Kaye, R. Laflamme, and M. Mosca, An Introduction to Quantum Computing, Oxford
University Press, 2007.

5. S. Russell, and P. Norvig, Artificial Intelligence: A Modern Approach, Prentice Hall, 3
Edition, 2009.

6. V. Kumar, A. Grama A. Gupta, and G. Karypis, Introduction to Parallel Computing: Design

andAnalysis of Algorithms, Addison Wesley, 2003.

R.C. Eberhart,Y. Shi, and J. Kennedy, Swarm Intelligence, Elsevier, 2001.

8. ].M. Adamo, Data mining for association rules and sequential patterns: Sequential and
parallel algorithms,Springer-Verlag, 2000.

N


mailto:decanat@ac.tuiasi.ro
http://www.ac.tuiasi.ro/

Universitatea Tehnica ,,Gheorghe Asachi” din Iasi
Facultatea de Automatica si Calculatoare
Consiliul de Coordonare a Programelor Doctorale

Str. Prof. dr. doc. Dimitrie Mangeron, Tel.: +40-232-278680 / int. 1331
nr. 27, IASI, cod 700050, ROMANIA Tel./Fax: +40-232-231343

E-mail: decanat@ac.tuiasi.roWeb Page: http://www.ac.tuiasi.ro

Domeniul ,Ingineria sistemelor”

[. Controlul predictiv al sistemelor complexe
(i) Formulari ale controlului predictiv
(ii) Probleme de fezabilitate si tratarea restrictiilor
(iii) Controlul predictiv distribuit
Bibliografie
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II. Tehnici de modelare si analiza a sistemelor cu evenimente discrete si hibride
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[1I. Sisteme cu structuri comutate
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[V. Sisteme cu incertitudini de tip interval
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V. Proprietati de invarianta in analiza si sinteza sistemelor automate
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VI. Modelarea si controlul sistemelor de actionare cu motoare fara perii
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VII. Sisteme incorporate pentru vehicule electrice si hibride
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