






















În anul 1995 am obţinut o mobilitate individuală TEMPUS la Universite Libre de Bruxelles, Belgique, 
Service des Constructions Mecaniques et Robotique (Prof. Andre Preumont). În timpul acestui stagiu, 
am dezvoltat structura mecanică a unui robot păşitor de mici dimensiuni (numit IOAN). Acesta a fost 
începutul unei colaborări cu Prof. Preumont, ce s-a concretizat în alte trei mobilităţi de scurtă durată 
(bursă "subside a savant"), a câte trei luni fiecare (feb. - aprilie 1996; martie - mai 1997; oct. - dec. 
1997) şi un stagiu post-doctorat de trei ani, în perioada ian. 1999 - dec. 2001. În timpul stagiului post­
doctorat am fost liderul unui grup de cercetare în robotică (Robotized Humanitarian Demining Project 
- WG3), colaborând cu Academia Militară Regală din Bruxelles (Prof. Yvan Baudoin). În acest stagiu,
grupul de cercetare menţionat a dezvoltat o serie de roboţi mobili: TriDem1, TriDem2, Hellypipe,
Spidy, AMRU5). De asemenea, am desfăşurat activitate didactică, ca asistent al Prof. Preumont la
disciplina de Introducere în Robotică.
La intoarcerea în lara, în ianuarie 2002, am început dezvoltarea unui mic laborator de robotică, pentru
activităţi didactice şi de cercetare, în cadrul Catedrei de Teoria Mecanismelor şi Robotică (în prezent,
Departamentul de Inginerie Mecanică, Mecatronică şi Robotică) din Universitatea Tehnica "Gheorghe
Asachi" din laşi, unde sunt coordonatorul programului de licenţă ROBOTICĂ. Începand cu anul 2014,
cu sprijinul conducerii Facultăţii de Mecanică, am obţinut un spaţiu pentru dezvoltarea unui al doilea
laborator (Roboti Mobili).
În perioada iunie 2002 - sept. 2002, am fost invitat ca şi consultant extern la Academia Militară
Regală Bruxelles, Laboratorul de Mecatronică şi Robotică. Au urmat, anual, numeroase stagii
SOCRA TES/ERASMUS la Academia Militară Regală Bruxelles, Universitatea Tehnică din
Kaiserslautern (Germania), Universitatea Liberă din Bruxelles (limba flamandă), Universitatea Mihno,
Guimaraes, Portugalia.
Din anul 2016, sunt Director al Departamentului de Inginerie Mecanică, Mecatronică şi Robotică din
Universitatea Tehnică "Gheorghe Asachi" din laşi.
Sunt autor si coautor al unui număr mare de articole (majoritatea în domeniul roboticii), publicate în 

1 jurnale din ţară şi din străinătate sau în volume ale unor manifestări ştiinţifice consacrate, precum şi al 
unui număr de manuale şi că�i, cum ar fi: Introducere în roboţi păşitori; Arhitectura şi cinematica 
robotilor; Robotică - voi I; Robotică - voi. li; Uniformizarea miscării si echilibrarea mecanismelor; 
Introducere în cinematica şi dinamica roboţilor; lntroduction a '1a rob,otique; Mecanisme cu patru 
elemente; Roboţi industriali, sisteme şi tehnologii de fabricaţie robotizată, etc. 
Am fost implicat în multe contracte de cercetare, la universitatea noastra sau în străinătate, 
majoritatea în domeniul roboticii. 

Referinte, Prof. Andre Preumont, Universite Libre de Bruxelles; Prof. Yvan Baudoin, Roya! Military Academy of 
Brussels; Prof. Dirk Lefeber, Vrije Universiteit, Brussel; Prof. Karsten Berns, Technical University of 

1 Kaiserslautern, Assoc. Prof. Jean-Christophe Fauroux, IFMA Clermont-Ferrand. 
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